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Tematy projektdw realizowanych w ramach przedmiotu:Projekt przeddyplomowy.

Uklad regulacji temperatury z regulatorem propanejoym. Naley opracowa uproszczony model

procesu nagrzewania i stygoia dla jednorodnego bloku metalowego, a¢@se naley zbudowa
model symulacyjny i przeprowadziesty poprawnéei dziatania. W modelu natg uwzgkdni¢ inerci
i opGznienie transportowe.

Uktad requlacji temperatury z regulatorem dwugetiowym. Naley opracowa uproszczony model

procesu nagrzewania i stygoia dla jednorodnego bloku metalowego, a¢@mse naley zbudowa
model symulacyjny i przeprowadziesty poprawnéei dziatania. W modelu natg uwzgkdni¢ inerci
i opGznienie transportowe.

Uklad reqgulacji temperatury z regulatorem dwugetiowym z korekej. Nalezy opracowa

uproszczony model procesu nagrzewania i stgigidla jednorodnego bloku metalowego, a¢mse
nalezy zbudow# model symulacyjny i przeprowadziesty poprawngi dziatania. W modelu natg
uwzgledni¢ inerci i op&nienie transportowe.

Ruch kulki na réwni pochytej. Natg opracowd model ruchu kulki na réwni pochyltej, uwzdhiajac

straty energii w wyniku tarcia, a ngghie naley zbudow& model symulacyjny i przeprowadziesty
poprawndci dziatania.
Ruch walca na réwni pochytej. Naleopracowa model ruchu walca na rowni pochytej, uwedjhiajac

straty energii w wyniku tarcia, a naghie naley zbudow& model symulacyjny i przeprowadziesty
poprawndci dziatania.
Zjawisko rezonansu szeregowego w ukladach LC.2yadpracowa model zjawiska rezonansu

szeregowego, uwzglniajgc straty energii, a naginie naley zbudowé model symulacyjny i
przeprowaddi testy poprawngi dziatania.
Zjawisko rezonansu réwnolegtego w uktadach LC. Kalepracowa model zjawiska rezonansu

szeregowego, uwzglniajgc straty energii, a naginie naley zbudowaé model symulacyjny i
przeprowadd testy poprawnéci dziatania.

Whptyw linearyzacji na doktadrié opisu ruchu wahadta matematycznego. Katgpracowa liniowy i
nieliniowy model wahadta matematycznego, uwdglajgc straty energii, a nagtnie naley zbudowé
model symulacyjny i przeprowadziesty poprawnii dziatania. Oceijaki jest wptyw linearyzacji na
doktadn@¢ symulaciji.

Rzut uk@ny w polu grawitacyjnym z uwzediniem oporéw ruchu. Natg opracowa model rzutu
ukosnego w polu grawitacyjnym, uwzglniajac straty energii, a naginie naley zbudow& model
symulacyjny i przeprowadg&itesty poprawn<ci dziatania.

Algorytmy generowania liczb pseudolosowych. Nglprzenalizowd, okreili¢ kryteria jakaci i
poréwn& wybrane algorytmy generowania liczb pseudolosowydystemie komputerowym.
Wyznaczanie liczby metod) Monte Carlo. Naley przedstawd i przygotowa ilustracje numeryczne
dla wyznaczania liczby metod, Monte Carlo. Nal&y ocené dokladnd¢ metody.

Wyznaczanie pierwiastka kwadratowego metbisekcji. Naleéy opracowd i zaimplementowa
algorytm wyznaczanie pierwiastka kwadratowego metnsekcji. Naley ocent jakos¢ dziatania
metody

Wyznaczanie pierwiastka kwadratowego metBdgula falsi. Nalezy opracowa i zaimplementowa
algorytm wyznaczanie pierwiastka kwadratowego meRefula falsi. Nalezy oceni jakos¢ dziatania
metody

Wyznaczanie pierwiastka kwadratowego metaldiorytmu lllinois. Nalezy opracowa i
zaimplementow@algorytm wyznaczanie pierwiastka kwadratowego etdbgorytmu lllinois. Nalezy
ocent jakos¢ dziatania metody




