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- Java Native Interface dla DDR (FireFly)
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LABORATORYJNE STANOWISKO
MECHATRONICZNE

sterowanie nadrzedne, HMI, naped PMSM
zintegrowany system pomiaru kata obrotowego
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konstrukcja o duzej gestosci mocy >1kW@50V
*projekt minimalizujgcy prawdop.powaznej awarii,
*zaawansowane algorytmy sterowania (pomiar
pradu fazowego, kompensacja DT, filtry cz.halla)
sterowanie momentowe w sieci rozproszonej,
zapewnienie interfejsow CAN, Ethernet (w tym
WiFi), bluetooth SE
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poszukiwanie nowych zastosowan przeksztattnika
simplementacja posredniego pomiaru temperatury
uzwojen silnika

sterowanie bezczujnikowe

*hybrydowy system sterowania (sin./prost.)
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