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Ogólna struktura sterowanego napędu elektrycznego
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Struktura układów regulacji położenia i prędkości kątowej
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Rys. Schemat blokowy kaskadowego układu regulacji położenia θ z podporządkowaną regulacją
prędkości ω i momentu silnika m (1 – zadajnik, 2 – regulator położenia, 3 – regulator prędkości,

4, 5 – zadajnik i regulatory prądu i strumienia, 6 – przekształtnik mocy,
7 – obwody elektromagnetyczne silnika, 8 – część mechaniczna napędu, 9 – pomiar θ, ω)



Schemat blokowy układu regulacji położenia o 
strukturze kaskadowej


